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1. Generel information og forholdsregler

1. Generel information og forholdsregler

1.1 Vigtige forholdsregler

Udpakning
og kontrol

® Kontroller frekvensomformeren for eventuelt beskadigelse
sket under transport. Kontroller at enheden er den korrekte i
forhold til det bestilte, type, specifikationer pa meerkepladen
og at enheden er intakt.

SV004iC5-1F

|4— Frekvensomformer type
| INPUT gog“ 230 V %n'.)/"ﬁﬁﬁz |<_ Indgang spaending/strom
| OUTPUT D0—InputVv GPhase ' -
2 .5A - 400H2 <+— Udgang spaending/strem
m||u|uu|||||mmuuminu [0 Crekt (HPAW)
02052900109 Sregkode
p— erienummer
\ LS Industrial Systems Ca., Ltd. Made in KOREA
® Frekvensomformer type
YY) 004 iC5 -1 F
Navn pa EMI Filter
Motordata serie Indgang option
En-faset ind-
LS 004 | 0.4 kW n-fase F | bygget
standard | - : -
Inverter frekvens- 1 En- Filter
008 | 0.75 kW ; faset
015 1.5 kW | 7 EeT - | /A
022 | 2.2 kW

Kontakt venligst leverandgren, hvis der er skader pa enheden
eller uoverensstemmelser pa meerkepladen.

Dele osv. der

Diverse dele og enheder forberedes til brug sammen med

benyttes til frekvensomformeren. Er afhaengig af hvilken applikation og

drift hvordan frekvensomformeren skal bruges.

Installation | For en driftsikker og holdbar installation, montér frekvens-
omformeren korrekt i lodret position og overhold afstande i
kabinettet.

Kabling

Tilslut forsyning, motor og styresignaler til skrueterminalerne.
Forkert tilslutning kan forarsage @deleeggelse af frekvens-
omformeren og tilknyttede enheder.

NIKAIECH '



1. Generel information og forholdsregler

1.2 Detaljeret produktbeskrivelse

Udvendig
Keypad
Stlatus LED Potentiometer
Display
STOP/RST
Frontdaeksel:

Fjernes ved kabling
og eendring af

Slids: Nar front- \

parametre. deekslet er trukket
tilbage til denne slids
og lgftes, kan den
fiernes fra kabinettet.
Bunddaeksel: Se side 1-3.
Fjernes ved kab-
ling af forsyning /
0g motor
Meerkeplade
Med frontdaeksel fjernet
Se side 1-3 for detaljeret beskrivelse af afmontering.
RUN knap 4-vejs knap fo_r
parameteraendring
o (Op/Ned/Venstre/
Hgjre)
NPN/PNP :
omskifter i/} /
i
Terminaler

KI'iIsIutning for jord.
= Q0bs! Fjern bund-
daeksel for adgang
til skruer. Ledning
indfgres gennem
vent. abning

\_

/X///f

-+ NIKAIECH



1. Generel information og forholdsregler

Afmontering af frontdaksel

¢ Adgang til parameteraendring: Tryk lidt ned pa prikkerne med en
finger samtidig med 1) at skubbe ned 2). 4-vejs knappen kommer
frem. Denne knap bruges til 2endring af parametre og veerdier.

1)

a0

1. Tryk
forsigtigt her

{ (b

. Skub ned

¢ Adgang til kabling: Samme metode som ovenover i 1. Hold pa siden
af coveret og lgft helt op og fjern frontdeekslet fra kabinettet.

siden af

2) da=kslet.

Parallel!

1)

-----
.

3. Loft for at

1. Skub fjerne det. }

ned indtil
dakslet
flugter
med
slidsen.

—

NIKAIECH '



1. Generel information og forholdsregler

¢ Adgang til kabling af forsyning/motor og terminaler: Efter afmontering
af frontdaeksel, kan bunddaekslet fiernes lodret op ad.

>

= Bemaerk:
Forsynings- og
motorterminaler
oversigt her.

N /

¢ Adgang til terminal for styresignaler: Efter kabling af forsyning og
motor, pamonter bunddeaeksel og start kabling af styresignaler.

¢ = Bemeerk: Brug kun, den i vejledningen, anbefalede kabelstgrrelse.
Brug af stgrre kabel kan forarsage kortslutninger og Igse forbindelser.

= Bemaerk:
Terminaler til
styresignaler,
oversigt her.




2. Installation

2. Installation

2.1 Forholdsregler ved installation

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.
2.2 Dimensioner
e 0.4-0.75kW (1/2~1 HP)

2-2

Dimension | 004iC5-1F | 008iC5-1F
B (mm) 79 79
H (mm) 143 143
D (mm) 143 143
Vaegt

0.95 0.97
(Kg)

NIKAIECH




2. Installation

I
e 1.5-2.2 kW (2~3HP)

Dimension | 015iC5-1F | 022iC5-1F
B (mm) 156 156
H (mm) 143 143
D (mm) 143 143
Veaegt

1.94 2
(Kg)

NIKAIECH =



3. Fortradning

3. Fortradning
3.1 Terminaler

|

—

o]

[
[E

)

B ~
En-faset ONO;
forsyning —
1x200-230V O O
Link

P4 P5 VR VI CM | AM

[

30A 30B 30C MOEXTGP24P1 P2 CM P3

T?,T,‘ y Features
> o Multie- | £ | FX:Kerfrem
>0 funktions- % RX: Kgr tilbage
> 0 indgange g BX : Ngdstop
> © S | RST:Reset fejl
> o O | JOG : Jog hastighed

24V for P1-P5

12V for potentiometer

0-10V Analog Indgang

0-20mA Analog Indgang

Feelles OV for P1-P5, AM, P24

Multi-funktions analog udgang ( 0 ~ 10V)

0V for AM terminal

Multi-funktion open collector udgang

“0V” ref. for MO

Multi-funktions A kontaktudgang

relee udgang B kontaktudgang

30A 30B feelles

AC
Indgang

DC
Link

Motor
Udgang

Jord

L1

L2

P P1
iR 3
_I_
N
Klasse B
EMC filter
(Option)

NIKAIECH
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3. Fortradning

3.2 Specifikationer for powerterminal

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

3.3 Specifikationer for 1/0O terminal

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

3.4 PNP/NPN omskifter og placering af kommunikationsmodul(option)

’
I

1. Nar indgang skal

vaere aktiv “lav” R
[NPN] 24X & 241
CM
FX| CPU g
/OJ Resistor
e
CN

2. Nar indgang skal
veere aktiv “hgj”
'ﬂ og ved ekstern

24V f.eks. fra
PLC [PNP]

| o ¢
- o
@

2. Placering af
kommunikationsmodul
(Option).

=5
s o
@

CPU

Resistor

Resistor

CM

= Bemark: RS485 MODBUS RTU kommunikationsmodul er tilgeengelig til SV-iC5.
Detaljeret oplysninger forefindes i manualen for dette modul.

2 NIKAIECH



4. Grundkonfiguration

4. Grundkonfiguration
4.1 Supplerende enheder til frekvensomformeren

Yderligere oplysninger, se den engelske original manual. Samme afsnit.

4.2 Anbefalet dimensioner pa maksimalafbryder, jordfejlsafbryder og
kontaktor

Yderligere oplysninger, se den engelske original manual. Samme afsnit.

4.3 Anbefalet AC/DC Reactor

Yderligere oplysninger, se den engelske original manual. Samme afsnit.

NIKAIECH +



5. Keypad

5. Keypad

5.1 Funktioner

Display
® FWD/REV LED

® 7-Segment LED

Knapper
® RUN

® STOP/RST

® 4-vejs knap

® Potentiometer

~ Ll
AR S

O

Display

FWD Teendt ved karsel frem

REV Teendt ved korsel tilbage Blinker i fejltilstand
7-Segment

(LED Display)

Viser driftsstatus og parameter information

Knapper

RUN Bruges til start

STOP/RST STOP: Stopper kgrsel RST: Reset fejl

4-vejs knap Programmeringsknap - kombineret
(Op/Ned/Venstre/Hgijre pil og Prog. / Enter knap)

A | Op Bruges til at rulle gennem parametre / age vaerdier pa disse

v | Ned Bruges til at rulle gennem parametre / mindske veerdier pa disse

<« | Venstre Bruges til at skifte mellem parametergrupper / flytte ciffer-position
til venstre ved aendring af veerdier

> | Hoire Bruges til at skifte mellem parametergrupper / flytte ciffer-position

) til hgjre ved aendring af veerdier
P Prog/Ent | Bruges til at veelge parameter / bekreefte/gemme den valgte
knap veerdi for denne
Potentiometer | Bruges til at @endre udgangshastigheden

5.2 Alfa-numerisk oversigt pa keypad

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

2 NIKAIECH



5. Keypad

5.3 Skift mellem grupper

¢ Der er 4 forskellige parametergrupper i SV-iC5 serien som vist

herunder. ___brive group

_ unctio
yriri roup 1
| N K C g -'p

ait | £ &

- - |

:‘”‘ L g !

° ) LJ
°
[ [ J

1 _ .
| N | L ‘sl sllx
| N N
g J
¥

J

Drive group

Grundparametre for at fa omformeren i drift. Parametre som
udgangsfrekvens, acc./dec. tid kan aendres.

Function group 1 spaending.

Grundfunktionsparametre til at 2endre f.eks. max. frekvens og

Function group 2 sekundaer motordrift.

Avanceret funktionsparametre til at eendre f.eks. PID-drift og

I/O (Input/Output)
group

udgangsterminaler.

Parametergruppe til opsaetning af f.eks. ind- og

¢ Man kan kun skifte parametergruppe nar man star pa den farste

parameter i gruppen. Se nedenstaende figur.

Skift gruppe til hgjre (»>) knap

Skift gruppe fil venstre () knap

& /' i &
Drive group

) " Il
[ L [ L
Function

1/0 group

. - o

.

<\ o <\
% y/ L ‘\ 7
Drive group

—_—— < 7

[ ]
) |}

Function

1/0 group

o\, - Mo

* Udgangsfrekvens kan seettes til 0.0 (Den 1. parameter i drive group). Selvom preset
veaerdien er 0.0, kan den andres. Den aendrede veerdi vises efter den er sendret.
For flere detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

NIKAIECH -



5. Keypad

5-4

5.4 ndring af parameter i en gruppe

¢ AEndring af parameter i Drive group

——= = | -- Paden 1. veerdi i Drive group

1 :- " : : “0.0”, tryk pa op (A) knap én
— = = |- Den 2. Veerdi i Drive group
2 ||HL L || “AcC’vises.
— /| -. Tryk pa op (A) knap én gang.
-. Den 3. veerdi “dEC” i Drive
) .
3 arcr group vises.
i |- Tryk flere gange pa op (A)
knap indtil sidste veerdi vises.
2 | -- Den sidste veerdi i Drive group
4 ||y L || “drC’ vises.
— /| -. Tryk pa op (A) knap igen.
5 171071 | - Tilbage til den fgrste veerdi i
(NN Drive group.
% Brug ned ('¥) knap for modsatte raekkefglge.

NIKAIECH

Yderligere oplysninger, se den engelske original manual. Samme afsnit.



5. Keypad

5.5 AEndring af parameter

¢ AEndring af en parameterveerdi i Drive group

Nar ACC tid skal aendres fra 5.0 sek. til 16.0 sek.

1 71071 |- Pa 1. veerdi “0.0%, tryk pa op (A) knap for at skifte til 2.

L ML) veerdi
9 1~ - | |- ACC [Accelerationstid] vises.

\' L L J |- Tryk Prog / Ent knap (@) én gang.

———=— | -- Preset veerdi er 5.0, og cursoren star pa digit 0.
3 [i‘?an'_c' -. Tryk venstre () knap én gang for at flytte cursor til

—— | venstre.

= =)
4 ‘_'UQZUU -. Digit 5 5.0 er aktiv. Derefter tryk pa op (A) knap én gang.
5 0 -. Veerdien gges til 6.0

| KLU0 ) |- Tryk venstre (<) knap for at flytte cursor til venstre.
6 0’0" 17| |- 0.60 vises. Det forste 01 0.60 er aktiv.

VLU0 ) | - Tryk op (A) knap én gang.

-. 16.0 vises.
—— -. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.
7 1 {500 | |- 16.0biinker.
-. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang til for at komme tilbage
til parametervalg.
70 1| |- ACC vises. Accelerationstiden er nu aendret fra 5.0 til 16.0

8 (R sek.

% | step 7, ved at trykke pa venstre () eller hgjre () knap mens 16.0
blinker vil annullere @&ndring.

#Bemeerk) Tryk pa venstre (d) / hgjre () /op (A) /Ned (¥) knap mens cursor
blinker vil annullere sendringen af parameteren.

5-5
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5. Keypad

Nar udgangsfrekvens skal aendres til 30.05 Hz i Drive group

A A A

= =)
1 ,‘_ ,’ ,'_ {1 |- Pa 1. veerdi “0.0%, tryk Prog / Ent (®) knap én gang.
2 01| |- 1. decimal efter komma i 0.0 er aktiv.
. LLLU) |- Tryk hajre () knap for at flytte cursor til hgjre.
3 I 0re| |- 2. decimal efter komma i 0.00 er aktiv
(LLLOLY) |- Tryk pa op (A) knap indtil 5 vises.
T
4 %%i—, -. Tryk venstre () knap én gang.
5 909" | |- 1. decimal efter komma i 0.05 er aktiv.
(LELY 0 | - Tryk venstre () knap én gang.
(i = =)
6 :_,’ig(% -. Tryk venstre () knap én gang igen.
———— |- 00.0 vises med 2. decimal fgr komma aktiv, men den
7 :_,'0%% aktuelle veerdi 0.05 er stadig uzendret.
- @

-. Tryk pa op (A) knap til der star 3.

— | -. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.
S0 -. 30.0 blinker.

— |- Tryk Prog / Ent (@) knap én gang igen.
=)
9 -,’:”: -. Udgangsfrekvens er nu sat til 30.0 nar blink stopper.

& Omformeren leveres med tre digit LED display. Det er dog muligt at
udvide antallet af digits ved at bruge venstre («€)/hgjre()) knap for
parameteraendring og udlaeshning.

& | step 8, tryk pa venstre (d) eller hgjre (») knap mens 30.0 blinker vil
annullere &ndringen af parameteren.

¢ NIKAIECH



5. Keypad

¢ /AEndring af parameterveerdier i Function 1, 2 og I/O group

Nar veerdien af parameter F 27 skal aendres fra 0 til 1

T
g~}

1 ,'- ,',’ _. 1 FO, tryk Prog / Ent (®) knap én gang.
L =
2 { | | -- Check den nuvaerende veerdi.
\ l) -. Set veerdien til 7 ved at trykke pa op (A) knap.
-
3 : -. Nar 7 er naet, tryk pa venstre () knap én gang.
4 71 7| |- 0i07 er aktiv.
L (X U) -. Set veerdien til 2 ved at trykke pa op (A) knap.
= .
5 o 0| |- 27 vises
. & (] |- Tryk Prog/Ent (®) knap én gang.
(o o= <) .
6 I 21 71| |- Parameter F27 vises.
\l L l) -. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang for at vise veerdien for F27.
)
7 I71| | -- Veerdien er 0.
L Ll) -. Set veerdien til 1 ved at trykke pa op (A) knap.
)
8 : -. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.
\ J
-. F27 vises efter 5 gange blink. £ndring af parameteren er nu
(o o= <)
9 | foretaget.
) L (|- Trykenten venstre (d) eller hgjre (») knap én gang for at
- ,
returnere til farste parameter.
[N 1 - :
10 J U) . Tilbage til FO.

% Ovenstaende fremgangsmade bruges ogsa til ndre parametrene i

function group 2 og I/O group.

NIKAIECH
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5. Keypad

5-8

5.6 Udlasning af driftsstatus

Udlaesning af udgangsstream i Drive group

YT

4
5

= =)

1 :_”_: -. 1[0.0], tryk pa op (A) eller ned (¥) knap indtil [Cur] vises.
—~—~— | -. Udleesning af udgangsstram foregar her.

2 :_ :_1';' -. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang for at udlaese
— | stremmen.
——=—=— |- Aktuelle udgangsstrem er 5.0 A.

3 ,.'U,_l’ -. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang for at komme tilbage til
— parameter.
o . )

4 : :,’, -. Tilbage til veerdien for udleesning af udgangsstrgm.

% Andre parametre i Drive group som f.eks. dCL (Inverter DC link strgm)
eller vOL (Inverter udgangsspaending) kan udleeses pa samme made.

NIKAIECH



5. Keypad

Sadan udlaeses motoromdrejninger i Drive group nar motoren karer med 1730
omdrejninger pr. minut.

. Aktuelle udgangsfrekvens kan udleeses som den fgrste
1 T veerdi i Function group 1. Den aktuelle udgangsfrekvens
LU er 57.6Hz.
. Tryk pa op (A) /eller ned (V) knap indtil rPM vises.
— .
o || o T . Motoromdrejninger kan nu udlaeses.
) ) )l |- Tryk Prog/Ent (®) knap én gang.
3 T3 . De sidste tre digits 730 i 1730 rpm vises pa display.
LI ) |- Tryk venstre («) knap én gang.
4 (1 . De farste tre digits 173 i 1730 rpm vises nu pa display.
! ) |- Tryk Prog / Ent (®) knap én gang.
= =)
5 s :—" ( . Tilbage til veerdien for udlaesning af motoromdrejninger.

NIKAIECH
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5. Keypad

Sadan udlaeses fejltilstand i Drive group.

Over-
current
Trip

STOP/RST
1 T -. Denne meddelelse vises nar overstrgmsfejl heender.
(LIL L] |- Tryk Prog/Ent (®)knap én gang.
5 annr -. Udgangsfrekvens pa fejltidspunkt (30.0) vises.
(A LLLU) |- Tryk pa op (A) knap én gang.
3 X -. Udgangsstrem pa fejltidspunkt vises.
| L) |- Trykpaop (A)knap én gang.
— - =) |- Driftsstatus pa fejltidspunkt vises. Fejlen haendte under
4 \[|HL acceleration.
— | -. Tryk STOP/RST knap €n gang.
fﬁ
5 " ::,-’ -. Fejltilstanden er nu nulstillet og “nOn” vises.

-. Maksimum tre fejltilstande kan

vises, som vist til venstre.
Motor

gy
¥’ . .
- /

rnn
AN}

Drive groupg

UM}

-

For flere detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

10 NIKAIECH



6. Grundlaeggende betjening

6. Grundlaeggende betjening
6.1 AAndring af udgangsfrekvens og betjening
= OBS! : Nedenstaende eksempler er baseret pa at frekvensomformeren er
indstillet til fabriksindstilling (som ny).

AEndring af frekvens via tastatur og betjening via terminaler

1 -. Tilslut netspaending 1x230VAC til frekvensomformeren.
2 [ ,'_-,’,'_-,’] -. Nar 0.0 vises, tryk Prog / Ent (@) knap én gang.
3 Iy -. Det andet digit i 0.0 er aktiv.
Eei -. Tryk pa venstre («) knap to gange.

4 ' Talal -. 00.0 vises og det farste 0 er aktiv.

Cuces) -. Tryk pa op (A) knap.
5 Talx] -.10.0 vises. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang .

SECE -.10.0 blinker. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.
6 -. Udgangsfrekvens er aendret til 10.0 Hz nar blink stopper.

-. Aktivér kontakt mellem P1 (FX) og CM terminalerne.

-. FWD (Kar frem) lampen begynder at blinke og den stigende
frekvens vises i display.

. Nar udgangsfrekvensen pa 10Hz er naet, vises 10.0.

-. Deaktivér kontakt mellem P1 (FX) og CM terminalerne.

-. FWD lampen begynder at blinker og den faldende frekvens
vises i display.

~
1

8 -. Nar udgangsfrekvens pa OHz er naet, slukker FWD lampen
og 10.0 vises.
-S¢ L1(R) U
220VAC -
_Or-\ L2(S) V\V/ -@ 10 Hz
P
P Freq.
N P1(FX) X
: sl 1 | PuEeM[—or ] oFF
Fortradning Driftsmgnster

NIKAIECH -



6. Grundlaeggende betjening

Andring af udgangsfrekvens via potentiometer og betjening via terminaler

. Tilslut netspaending 1x230VAC til frekvensomformeren.

R
"™ -

L3
™ -

L3

—
1

. Nar 0.0 vises tryk pa op (A) knap 4 gange.

. Frq vises. Andring af udgangsfrekvens nu mulig.
. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.

. Standard veerdi er 0 (eendring af udgangsfrekvens via tastatur).
. Tryk pa op (A) knap 2 gange.

. Nar 2 vises (eendring af udgangsfrekvens via potentiometer), tryk
Prog / Ent (@) knap én gang.

-. Frq vises igen efter 2 blink.
-. Drej potentiometer til 10.0 Hz i enten maks. eller min. retning.

-. Aktivér kontakt mellem P1 (FX) og CM terminalerne.

-. FWD (Kar frem) lampen begynder at blinke og den stigende
frekvens vises i display.

. Nar udgangsfrekvensen pa 10Hz er naet, vises 10.0.

. Deaktivér kontakt mellem P1 (FX) og CM terminalerne.

: g ! ! g
g !
1

. FWD lampen begynder at blinker og den faldende frekvens vises
i display.

. Nar udgangsfrekvens pa OHz er naet, slukker FWD lampen og
10.0 vises.

0o

220VAC___

10 Hz

P Freq.

N PA(FX) 50 P1(FX)-CM ON OFF
) o

Fo

rtradning Driftsmgnster

6-2
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6. Grundlaeggende betjening

AEndring af udgangsfrekvens via potentiometer og betjening via RUN knap

-. Tilslut netspaending 1x230VAC til frekvensomformeren.

"™ -
L-'
Dugy
-

-. Nar 0.0 vises tryk pa op (A) knap 3 gange.

-. drv vises. AEndring af betjening nu mulig.

-. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.

-. Standard veerdi “1” som er start/stop via terminaler

-. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang og derefter ned (¥) knap én gang.

o | & W (N |-

-. Derefter star der “0”, Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.

-. “drv” vises efter “0” har blinket. Betjening (start/stop) sker nu via RUN
og STOP knapper pa tastatur.
-. Tryk pé op (A) knap én gang.

-. Frq vises. Andring af udgangsfrekvens nu mulig.

-. Tryk Prog / Ent (@) knap én gang.

-. Standard veerdi er O (eendring af udgangsfrekvens via tastatur).

-. Tryk pa op (A) knap 2 gange

-. Nar 2 vises (eendring af udgangsfrekvens via potentiometer), tryk Prog
/ Ent (@) knap én gang.

10

-. Frq vises igen efter 2 blink.

-. Drej potentiometer til 10.0 Hz i enten maks. eller min. retning.

11

-. Tryk pa RUN knap pa tastatur.

-. FWD (Kgr frem) lampen begynder at blinke og den stigende frekvens
vises i display.

-. Nar udgangsfrekvensen pa 10Hz er naet, vises 10.0.
-. Tryk pa STOP/RST knap pa tastatur.

12

(0]
0 O o e
L)
™ -
L3

-. FWD lampen begynder at blinker og den faldende frekvens vises i

display.

-. Nar udgangsfrekvens pa OHz er naet, slukker FWD lampen og 10.0

I

ne)

MAX

STOP/RST key

]

vises.
4¢ L1( u
220VAC v -@ 10 H=
—50o— L v A
P Freq.
Pl RUN STOPIRST
\ . ' Run key []
G

Fortradning

Driftsmgnster
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7. Parameterliste

7. Parameterliste
* Sidenr. refererer til den engelske manual der forefindes pa Nikatech.dk. | den
engelske manual er der detaljeret beskrivelse af parametrene

7.1 Drive Group

Parameter Min/Max . . #Endring
o Beskrivelse under
navn omrade :
drift
0.0 Udgangs- 0/400 »Bestemmer 0.0 0] 9-1
frekvens Hz] udgangsfrekvensen.

=Under stop: Set-frekvens

»Under drift: Udgangsfrekvens

=Under flertrinsdrift: flertrins-
hastighed 0.

=Kan ikke seettes starre end
F21- [Maks. frekvens].

ACC Accel tid 0/6000 »Under Multi-Accel / Decel 5.0 O 9-10

dEC Decel tid [sek.] operation, bliver denne 100 |O 9-10

parameter brugt til Accel /

Decel tid 0.

Drv Drive mode 0/3 0 Run/Stop via Run/Stop 1 X 9-7

(Run/Stop knap pa tastatur

mode) Run/Stop | FX:Kgr frem

via RX:Kgr tilbage

terminaler | FX:Run/Stop

2 RX:Frem/tilbage

karsel

Betjening via

kommunikationsinterface

Frq Frekvens 0/8 Digital Seettes via 0 X 9-1 -

mode tastaturmode 1 9-5

Seettes via

tastaturmode 2

Analog Seettes via

2 potentiometer

pa tastatur (VO)

Seaettes via V1

terminal (0-10V)

Seaettes via |

4 terminal

(0-20mA)

Seettes via

potentiometer

pa tastatur + |

terminal

Seettes via V1 +

| terminal

2. NIKAIECH



7. Parameterliste

LED Parameter Min/Max . #Endring .
. . Beskrivelse under Sidenr.
display navn omrade :
drift
Seettes via
7 potentiometer
pa tastatur + V1
L terminal
8 Modbus-RTU
Interface
St1 Fler-trins 0/400 »Bestemmer flertrinshast. 1 100 |O 9-6
hastighed 1 [Hz] under flertrins-drift.
St2 Fler-trins »Bestemmer flertrinshast. 2 200 |O 9-6
hastighed 2 under flertrins-drift.
St3 Fler-trins »Bestemmer flertrinshast. 3 300 |O 9-6
hastighed 3 under flertrins-drift.
CuUr Udgangs »Udlaeser udgangsstrem til 11-1
strgm i motor. i i
rPM Motor RPM =Udlaeser 11-1
i motoromdrejningerne. i i
dCL Omformer DC =Udlaeser DC link spaendingen. 11-1
link spaending | i i
vOL Valgfri »Udleeser det i H73- valgte vOL 11-2
udlaesning enhed.
- vOL | Udgangsspaending -
POr | Udgangseffekt
tOr | Motormoment
nOn Fejl »Udleeser fejltype samt 11-2
udlaesning - udgangsfrekvens og status da | - -
fejlen opstod.
drC Omdrejnings- | F/r »Bestemmer omdrejnings- F 0] 9-7
retning retning pa motor nar drv -
[Drive mode] er sat til enten 0
eller 1.
F Frem
r Tilbage

NIKAIECH
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7. Parameterliste

7.2 Function Group 1

LED Parameter | Min/Max . Std. #Endring .
: . Beskrivelse . under Sidenr.
display navn omrade indst. drift
FO Grund- 0/60 =Bruges som grundveerdi til at 1 55
veerdi springe videre til parametre.
F1 Frem/ 0/2 0 | Frem og tilbage tilladt 0 98
Tilbage 1 | Frem ikke tilladt
regler 2 | Tilbage ikke tilladt
F2 Accel kurve | 0/1 0 |Lineeer 0 913
F3 Decel kurve 1 | S-kurve
F4 Valg af 0/2 0 | Decelerere til stop 0 918
Stop mode 1 | Stop via DC bremsning
2 | Frilagb til stop
F8 DC Brems- | 0/60 »Bestemmer startfrekvens ved | 5.0 1041
1) ning start- [Hz] DC bremsning.
frekvens =Kan ikke saettes under F23 -
[Startfrekvens].
F9 DC Brems- | 0/60 »Nar frekvensen nas hvor DC- | 0.1 1041
ning start [sek.] bremsning skal starte
tidsforsink. bestemmes her en
tidforsinkelse fgr DC-
bremsning starter.
F10 DC 0/200 »Bestemmer stgrrelsen af DC- | 50 1041
Bremsning | [%] spanding der patrykkes motor.
spaending = Saettes i procent af H33 —
[Motor meerkestrgm].
F11 DC Brems- | 0/60 »Bestemmer tiden hvor laenge 1.0 1041
ning [sek.] DC-speending patrykkes
holdetid motoren efter stop.
F12 DC- 0/200 »Bestemmer stgrrelsen af DC- | 50 102
spaending [%] spanding, fgr motoren starter.
ved = Saettes i procent af H33 —
motorstart [Motor meerkestrgm].
F13 Tid for DC- | 0/60 »Tid pa DC-spaending patrykkes | 0 102
spaending [sek.] motor inden starter.
ved
motorstart
F14 Magneti- 0/60 *Tid pa magnetisering af motor | 1.0 10-
seringstid [sek.] inden start ved Sensorless 11
pa motor vector control.

¢ NIKAIECH



7. Parameterliste

LED

Parameter

display navn

Min/Max
omrade

Beskrivelse

Sidenr.

AEndring

Std.

indst. LR

drift

F20 Jog 0/400 =»Bestemmer Jog hastigheden. 10-3
hastighed [Hz] =Kan ikke saettes over F21 —
[Maks. frekvens].
F21 Maks. 40/400 * | =Bestemmer maksimum- 9-19
frekvens [Hz] frekvensen som omformeren
giver ud til motor.
Applikations/motor bestemt.
»Dette er reference for Accel /
Decel tid (Se H70)
»Hvis H40 seettes til 3
(Sensorless vector), kan den
saettes til maks. 300Hz *.
= Bemaerk: Ingen frekvens
kan saettes hgjere end denne
parameter (Maks. frekvens).
F22 Grund- 30/400 »Udgangsspaendingen relaterer 9-15
frekvens [Hz] til denne frekvens. (se
motorskilt). Bruges en 50Hz
motor, saettes denne
parameter til 50 Hz.
F23 Start 0.1/10 »Udgangsspaending starter ved 9-19
frekvens [Hz] denne frekvens.
»Bruges ogsa som nedre
graensefrekvens.
F24 Aktivér 01 = Aktiverer gvre og nedre 9-19
greense- greensefrekvens i F25 og F26 i
frekvenser drift.
F25 | Qvre 0/400 =Bestemmer gvre
2) graense- [Hz] greensefrekvens i drift.
frekvens »Kan ikke saettes hgjere end
F21 — [Maks. frekvens].
F26 Nedre 0/400 »Bestemmer nedre
graense- [Hz] greensefrekvens i drift.
frekvens =Kan ikke seettes hgjere end
F25 - [Dvre graensefrekvens]
og underF23 — [Start frekvens]
F27 Moment- 01 0 | Manuel mom.forstaerkning 9-17
fo_rstaerk- 1 | Auto mom. forstaerkning
ning

NIKAIECH



7. Parameterliste

LED Parameter | Min/Max . Std. #Endring .
: . Beskrivelse . under Sidenr.
display navn omrade indst. drift
F28 Moment- 0/15[%] | "Bestemmer stgrrelsen af 9-17
forstaerk- momentforstaerkning ved
ning frem motordrift frem.
= Saettes i procent af maks.
udgangsspanding.
F29 | Moment- 0/15 [%] | =Bestemmer starrelsen af 9-17
forstaerk- momentforstaerkning ved
ning tilbage motordrift tilbage.
= Saettes i procent af maks.
udgangsspanding.
F30 | V/F karak- |0/2 0 | {Linear} 9-15
teristik 1 | {Kvadrat} 9-16
2 | {Brugerdefineret V/F}
F31 Bruger V/IF | 0/400 = Aktiv nar F30 — [V/F 9-16
3) frekvens 1 [HZ] karakteristik] er sat til 2
F32 Bruger V/F | 0/100 {Brugerdef. V/F}.
spending 1 | [%] =Kan ikke saettes over F21 —
F33 | Bruger V/F | 0/400 [Maks. frekvens].
frekvens 2 [Hz] =Veerdien af spaendingen er |
F34 | Bruger V/IF | 0/100 procent af H70 — [Motor
spaending 2 | [%] meerkespaending].
F35 Bruger V/IF | 0/400 »Veerdierne pa de lavere
frekvens 3 [Hz] rangerede parameter kan ikke
F36 Bruger V/F | 0/100 saettes hgjere i veerdi end de
spaending 3 | [%] hojere rangerede.
F37 | Bruger V/F | 0/400
frekvens 4 [HZ]
F38 | Bruger V/F | 0/100
spaending 4 | [%]
F39 | Udgangs- 40/110 = Justering af 9-16
spaending [%] udgangsspaending.
justering »Veerdien seettes i procent af
indgangsspaending.
F40 Energi- 0/30 [%] | =Saenker udgangsspaending iht. 1012
spare- belastning.
niveau
F50 Elektronisk | 0/1 = Aktiveres nar motortemp. er 1241
termo- hgj og tillader maks. strgm i 1
sikring tids- min. iht. F51.
interval
Tmin.
7-6
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7. Parameterliste

AEndring

LED Parameter | Min/Max . Std. .
. . Beskrivelse . under Sidenr.
display navn omrade indst. drift

F51 Elektronisk | 50/200 =sBestemmer strgmniveauet 121

4) termosikring | [%] kontinuert i 1 min.
niveau for 1 =Vaerdien er i procent af H33 —
minut [Motor meerkestrgm].

=Den kan ikke seettes lavere
end F52 — [Elektronisk
termosikring kontinuert].

F52 Elektronisk | 50/150 »Bestemmer stremniveauet
termosikring | [%] kontinuert.
niveau =Kan ikke seettes hgjere end
kontinuert F51 — [Elektronisk

termosikring niveau for 1 min.].

F53 Motorkgling | 0/1 0 Standard motor med egen
metode ventilation.

1 Motor monteret med fremmed
kaling.

F54 Overbelast- | 30/150 » Bestemmer niveauet for strgm for 12-2
ning [%] at trigge relee- eller multi-
advarsels- funktionsudgangen (se 154, 155).
niveau =Veerdien er i procent af H33-

[Motor meerkestram).

F55 | Overbelast- | 0/30 = Bestemmer tiden ved
ning tid fgr | [sek.] overbelastning (strem sterre end
advarsel F54) fer advarsel aktiveres.

F56 | Overbelast- | 0/1 =Bestemmer om udgang lukkes 12-3
ning trip ned ved trip nar motor er
aktiv overbelastet.

F57 | Overbelast- | 30/200 »Bestemmer niveauet for
ning trip [%] overbelastning af motorstrgm.
niveau Veerdien er i procent af H33-

[Motor meerkestrgm].

F58 | Overbelast- | 0/60 »Bestemmer tiden ved
ning tid fgr | [sec] overbelastning (strgm starre
trip end F57) for trip aktiveres.

4): Saet F50 til 1 for at denne parameter vises.

NIKAIECH 7~



7. Parameterliste

LED Parameter Min/Ma . Std. Andring | Side
. X Beskrivelse . :
display | navn . indst. under drift | nr.
omrade
F59 Forhind- or7 »Ved overskredet tripniveau (F60) 0 X 12-3
ring af trip bestemmer denne parameter i

matrixform om: acceleration stoppes
under acceleration, decelereres ved
konstant hast. og deceleration
stoppes under deceleration.

Under Under Under
Decele- konstant | Accele-
ration hastighed |ration
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 |- - -
1 |- - v
2 |- v -
3 |- v v
4 | v - -
5 |v - v
6 |V v -
7|V v v
F60 Forhind- 30/150 | =Bestemmer niveauet for 150 X 12-3
ring af trip | [%] overbelastning af motorstrgm
niveau under acceleration, konstant

hastighed og deceleration.
Veerdien er i procent af H33- [Motor
meerkestrgm)].
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7. Parameterliste

7.3 Function Group 2

Parameter | Min/Max

AEndring

Navn omrade ST under drift Slihle
HO Grund- 1/95 *Bruges som grundveerdi til | 1 @) 5-5
veerdi at springe videre il
parametre.
H1 Fejl- »Gemmer og udleeser nOn 11-4
historik 1 ] information i fejltilstand. ]
H2 Fejl- Fejltype, frekvens, stram | nOn
historik 2 ) og Accel/Decel tilstand, )
H3 Feijl- nar fejl opstar. nOn
historik 3 ) *Den sidste fejl gemmes )
H 4 Fejl- automatisk i H 1- [Fejl nOn
historik 4 i historik 1]. ]
HS Fejl- nOn
historik 5 ] ]
H6 Reset fejl- 0N =Nulstiller fejlhistorik gemti | O @)
historik H 1-5.
H7 Dveele- F23/400 | =Nar dveelefrekvens er 5.0 X 10-5
frekvens [HZz] aktiveret (H8>0) starter
motor pa denne frekvens
| tiden bestemt af H8. Nar
denne er udlgbet rampes
op til den frekvens
bestemt af reference-
signalet.
»[Dveelefrekvensen] kan
seettes i omradet bestemt
af F21- [Maks. frekvens]
og F23- [Startfrekvens].
H8 Dveeletid 0/10 =»Bestemmer tiden hvor 0.0 X
[sek.] dveelefrekvens er aktiv.
H10 Skip 01 = Aktiverer skip af frekvens |0 X 9-20
frekvens | et snsket omrade
bestemt af H11-H16.
Dette for at undga
ugnsket resonans og
vibrationer pa maskinen.
H11 Skip fre- 0/400 »Udgangsfrekvens kan 10.0 X
1) kvens nedre | [Hz] ikke seettes | omradet
grense 1 bestemt af H11 til H16.
H12 Skip fre- »Veerdierne pa de lavere 15.0 X
kvens gvre rangerede parameter kan
greense 1 ikke seettes hgjere i vaerdi
H13 Skip fre- end de hgjere rangerede. | 20.0 X
kvens nedre
grense 2

NIKAIECH
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7. Parameterliste

Parameter | Min/Max . AEndring .
o Beskrivelse ... Sidenr.
Navn omrade under drift
H14 Skip fre- 25.0 X
kvens gvre
grense 2
H15 Skip fre- 30.0 X
kvens nedre
greense 3
H16 Skip fre- 35.0 X
kvens gvre
greense 3
H17 S-Kurve 1/100 = Saetter referencen til at 40 X 9-13
accel/decel |[%] starte med en S-kurve
start under accel/decel. Jo
hgjere veerdi jo mindre
linearitet.
H18 S-Kurve 1/100 = Saetter referencen til at 40 X
accel/decel |[%] slutte med en S-kurve
slut under accel/decel. Jo
hgjere veerdi jo mindre
linearitet.
H19 Detektering | 0/1 *Nar aktiveret lukkes 0 @) 12-5
af fasefejl udgang (U,V,W) ned ved
pa udgang fasefejl eller
fejlforbindelse.
H20 Autostart 0/1 sKan &endres nardrversat |0 @) 9-9
til 1 eller 2 (Run/Stop via
styreterminaler).
=Motor starter pa accelera-
tion nar forsynings-
spaending patrykkes hvis
FX eller RX terminalerne er
aktive.
H21 Genstart 0/1 =Kan aendres nar drv er 0 @)
efter reset sat til 1 eller 2 (Run/Stop
af fejl- via styreterminaler).
tilstand =Motor starter pa accelera-

tion efter reset af fejl-
tilstand hvis FX eller RX
terminalerne er aktive.

1) Saet H10 til 1 for at denne parameter vises.
# H17, 18 er aktive nar F2, F3 er sat til 1, S-Curve.

710 NIKAIECH



7. Parameterliste

LED

Parameter

display navn

Min/Max
omrade

Beskrivelse

Sidenr.

Andring

under
drift

H22 Speed 0/15 =Kan aktiveres for at forhindre utilsigtet fejl 0 0] 10-12
2) Search nar udgangsspaending patrykkes en
roterende motor. Se nedenstaende matrix.
1. H20- | 2.Gen- 3.Genstart | 4.Normal
[Auto- |start efter |efter fejl- accele-
start] |kortvarig |tilstand ration
spaen-
dingsfald
Bit3 |Bit2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - - v
2 |- - v
3 |- - v v
4 |- v - .
5 |- v - v
6 |- v v
7 |- v v v
8 |V - - -
9 |v - - v
10 | v - v -
1|V - v v
12 | vV v - -
13 | v v - v
14 | v v v
15 | v/ v v v
H23 Strgm 80/200 | =Begreenser strgmmen under speed search. | 100 0] 10-12
niveau [%] »Veerdien er i procent af H33- [Motor
under maerkestrgm].
Speed
search
H24 P for- 0/9999 | =Proportional forstaerkning der bruges under | 100 0]
staerkning Speed Search PI regulatoren.
under
Speed
search
H25 [ tidskon- | 0/9999 = Integral tidskonstant der bruges under 1000 0]
stant un- Speed search Pl regulatoren.
der speed
search

2) #4 Normal accelerationstid har farste prioritet. Selvom #4 er valgt med andre bits-kombinationer,

starter omformeren med Speed search #4.

NIKAIECH
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7. Parameterliste

Parameter Mml!VIax Beskrivelse Std. indst. ﬁEndrmg. Side
Navn omrade under drift | nr.
H26 Antal 0/10 »Bestemmer antal 0 O 10-15
genstarter genstarter ved fejltilstand.
= Auto genstart deaktiveres
hvis antal fejl overstiger
antal genstarter.
=Er kun aktiv nar [drv] er
sat til 1 eller 2 {Run/Stop
via styreterminaler}.
=Kan ikke aktives ved fejl-
beskyttelse funktionerne
(OHT, LVT, EXT, HWT
etc.)
H27 Tid mellem | 0/60 »Bestemmer tiden mellem | 1.0 @)
genstarter [sek.] genstarter.
H30 Motor type | 0.2/2.2 0.2 0.2 kW - X 10-6
0.4 0.4 kW 1) Veelges
0.75 0.75 kW automatisk
1.5 1.5 kW
2.2 2.2 kW
H31 Antal poler | 2/12 »Bruges til visning af rPM i X
pa motor drive group. }
H32 motor slip- | 0/10 Foog _(om x P - X
frekvens [Hz] a5 _( 120 ) 2) Vaelges
Nar, automatisk
/s = Motor slipfrekvens
/r = Meerkefrekvens
TP = Motoromdrejninger
fra skilt
P = Antal af poler p& motor
H33 Motor 1.0/20 = |ndtast her motorens X
maerke- [A] meerkestrgm fra skilt. -
stregm
H34 No Load 0.1/12 = Indtast stremvaerdien X 10-6
Motor- [A] uden belasting pa& motor
strem ved meerkefrekvens.
= |Indtast 50% af i
maerkestrgm hvis det er
sveert at male.
H36 Motor 50/100 = Indtast motor effektiviteten X
effektivitet | [%] fra motorskilt. )
H37 Inerti- 0/2 =Veelg én af 0 X 10-6
tilpasning nedenstdende forhold

for inerti-tilpasning.
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7. Parameterliste

Parameter

Min/Max

Beskrivelse

Std.indst. | ‘=ndring

Side

Navn omrade under drift | nr.
Mindre end 10 gange
0 "
motorinerti
Omkring 10 gange
1 LS
motorinerti
Mere end 10 gange
2 N
motorinerti
H39 Switch- 1/15 =Bestemmer den hgrebare | 3 O
frekvens [kHZz] stgj fra motor, staj-
emission fra omformer,
dennes temperature og
leekstrgm. Jo hgjere veerdi,
jo bedre audio-stgjforhold,
men mere EMC-stgj og
hgjere leekstrgm.
H40 Styrings- 0/3 0 | {V/F-karakteristik} 0 X 9-15
princip 1 {Styring med slip- 10-6
kompensation}
2 | {PID Feedback} 10-8
3 | {Sensorless vector} 10-11
H41 Auto tuning | 0/1 = Aktiveres denne 0 X 10-10
parameter (saettes til 1),
autotunes motor og
veerdierne H42 og H44
males og indleses.
H42 Stator 0/5.0[2] | =Veerdien af den malte X
modstand statormodstand i motor. -
(Rs)
H44 Laek- 0/300.0 | =Veerdien af den malte X
induktans [mH] leek-induktans i stator -
(Lo) og rotor i motor.
H45 Sensorless | 0/32767 | =P forstaerkning i 1000 0]
1) P forsteerk- Sensorless styring
ning
H46 Sensorless | tidskonstant i 100 0]
| tids- Sensorless styring
konstant
H50 PID 01 0 Terminal linput (0~20 |0 X 10-8
Feedback mA)
1 Terminal V1 input (0 ~
10V)

1) : Seet H40 til 2 (PID styring) eller 3 (Sensorless vektor styring) for at disse parameter vises.
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Parameter Mml!VIax Beskrivelse Std. indst. ﬁEndrmg. Side
Navn omrade under drift | nr.
H51 P forsteerk- | 0/999.9 =Bestemmer 300.0 O 10-8
ning for [%] opsaetning af
PID parametrene i PID
controller styringen.
H52 Integral 0.1/32.0 1.0 O 10-8
tidskonstan | [sek.]
t for PID
controller
(I gain)
H53 Differential | 0.0/30.0 0.0 O 10-8
tidskonstan | [sek.]
t for PID
controller
(D gain)
H54 F forsteerk- | 0/999.9 *Bestemmer Feed 0.0 O 10-8
ning for [%] forward forsteerkning i
PID PID styringen.
controller
H55 PID gvre 0/400 »@vre greensefrekvens | 60.0 0] 10-8
grense [Hz] for PID styringen.
frekvens »Kan seettes i omradet
bestemt af F21-

[Maks. frekvens] og
F23- [Startfrekvens].

H70 Startrefe- 01 Accel/Decel tiden 0 X 9-10
rence for 0 starter fra OHz og
Accel/Dece op til F21 — [Maks.

I frekvens]. Absolut
Accel/Decel tiden
starter fra aktuel

1 | frekvens og op til
slut-frekvens.
Relativ.

H71 Accel/Dece | 0/2 0 | Enhed: 0.01 sek. 1 O 9-11
| tidsskala 1 | Enhed: 0.1 sek.
2 | Enhed: 1 sek.
H72 Power on 0/13 »Hvad skal vises pa 0 (0] 11-2
display display nar
netspaending tilsluttes:
Udgangsfrekvens
Accel tid

Decel tid

Drive mode
Frekvens mode
Flertrinshast. 1
Flertrinshast. 2
Flertrinshast. 3
Udgangsstrgm
Motoromdrejning

O ONOO||BARWIN|=|O
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7. Parameterliste

Parameter Mml!VIax Beskrivelse Std. indst. ﬁEndrmg. Side
Navn omrade under drift | nr.
10 | DC link spaending
11 Brugerdef.
Udlaesning
12 | Fejludlaesning
Rotationsretning pa
13
motor
H73 Brugerdef. | 0/2 »Fglgende kan udlaeses | 0 0] 11-2
udlaesning via vOL.
0 | Udgangsspeending
[VI]
1 | Output power [kW]
2 | Torque [kgf-m]
H74 Skalering 1/1000 »Bruges til skalering af | 100 0] 11-1
af udlees- [%] udleesning af motor-
ning af omdrejninger. F.eks.
motorom- tilpasning til gearing
drejninger lineser hast. Formel:
RPM=(120xf)xﬂ
H31 100
H79 Software 0/10.0 »Vises software-version | X.X X
version i omformer.
H81 2" motor 0/6000 =Disse parameter er 5.0 (0] 10-16
Accel tid [sek.] aktive nar udvalgt
H82 2" motor terminal er aktiveret 10.0 o
Decel tid (120-124 seettes til 12
H83 2" motor | 30/400 {2"! motor valg}. 60.0 X
grund- [HZz]
frekvens
H84 2" motor | 0/2 0 X
V/F karak-
teristik
H85 2" motor | 0/15 [%] 5 X
momentfor-
steerkning
frem.
H86 2" motor 5 X 10-16
momentfor-
staerkning i
tilbage
H87 2" motor | 30/150 150 X
niveau trip- | [%]
forhindring
H88 2" motor | 50/200 150 o
Elektronisk | [%]
termosik-
ring 1 min

NIKAIECH
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7. Parameterliste

Parameter Mlnl!VIax Beskrivelse Std. indst. ﬁEndrmg.
Navn omrade under drift
H89 2" motor 100 O
Elektronisk
termosik.
kontinuert
H90 2" motor | 0.1/20 1.8 X
maerke- [A]
strgm
H93 Parameter | 0/5 = |nitialiserer 0 X 10-17
initialise- parametrene til grund-
ring indstilling fra fabrik.
0 -
Initialiserer alle
1 | parametergrupper
til grundindstilling.
5 Kun Drive group
initialiseres.
3 Kun Function group
1 initialiseres.
Kun Function group
4 o
2 initialiseres.
5 Kun 1/O group
initialiseres.
H94 Password | O/FFF =Password for H95- 0 (0] 10-18
register [Parameterlas].
H95 Parameter | O/FFF sHer bestemmes 0 (0] 10-19
las aktivering af lasning af

parameter skal veere
aktiveret. Indtast
password fra H94 igen
i denne parameter for
at lase/oplase.

UL Parameter

(Unlock) | oplast og
kan eendres

L (Lock) | Parameter
last og kan
ikke eendres
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7. Parameterliste

7.4 1/0 Group

Andring

LED Parameter = Min/Max : Side
display | navn omrade Beskrivelse un.der
drift
10 Grundveerdi | 0/63 »Bruges som grundveerdi til at 1 0] 5-5
springe videre til parametre.
11 Filter tids- 0/9999 = Filter til analoge spaendings-signal 10 0] 9-2
konstant for via potentiometer pa tastatur.
V0 indgang
12 V0 indgang | 0/10 »Bestemmer minimumspaendingpa | 0 O
Min.spzendi | [V] V0 indgang.
ng
13 Frekvens 0/400 » Bestemmer udgangsfrekvens 0.0 0]
relateret til [Hz] relateret til minimumspaending pa
12 V0 indgang.
14 V0 indgang | 0/10 »Bestemmer maksimumspaending pa | 10 O
Max.spaendi | [V] V0 indgang.
ng
15 Frekvens 0/400 » Bestemmer udgangsfrekvens 60.0 0]
relateret til [Hz] relateret til maksimumspaending pa
14 V0 indgang.
16 Filter tids- 0/9999 = Filter til analoge spaendings-signal 10 0] 9-3
konstant for via V1-terminal.
V1 indgang
|7 V1indgang | 0/10 »Bestemmer minimum speending pa | 0 O
Min.spzendi | [V] V1 indgang.
ng
18 Frekvens 0/400 » Bestemmer udgangsfrekvens 0.0 0]
relateret til [Hz] relateret til minimumspaending pa
17 V1 indgang.
19 V1indgang | 0/10 »Bestemmer maksimumspaending pa | 10 O
Max.spaendi | [V] V1 indgang.
ng
110 Frekvens 0/400 » Bestemmer udgangsfrekvens 60.0 0]
relateret til [Hz] relateret til maksimumspaending pa
19 V1 indgang.
111 Filter tids- 0/9999 = Filter til analoge stremsignal via |- 10 O 9-4
konstant for terminal.
I indgang

NIKAIECH
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7. Parameterliste

LED
display

Min/Max
omrade

Parameter
navn

Beskrivelse

Andring
under
drift

112 I indgang 0/20 » Bestemmer minimumstrem | 4 O
min. stram | [MmA] indgang.
113 Frekvens 0/400 » Bestemmer udgangsfrekvens 0.0 0]
relateret til [Hz] relateret til minimumstrgm pa |
12 indgang.
114 I indgang 0/20 »Bestemmer maksimumstrgm p3 | 20 O
max. stram | [mA] indgang.
115 Frekvens 0/400 » Bestemmer udgangsfrekvens 60.0 0]
relateret til [Hz] relateret til maksimumspaending pa |
114 indgang.
116 Kriterie for | 0/2 0 Ingen aendring 0 O 12-7
manglende . Mindre end halvdelen af
analog veerdi satind 12/7/12.
signal 5 Mindre end veerdi sat i
1277112
120 Definition af | 0/24 0 Frem {FX} 0 O 9-7
multifunktio Tilbage {RX}
ns-indgang 1
P1
121 Definition af 2 Ekstern ngdstop trip {EST} 1 0]
multifunktio Reset fejltilstand {RST}.
ns-indgang 3
P2
122 Definition af 4 Jog kegrsel {JOG} 2 0] 10-3
multifunktio Flertrinshast. — Low 9-6
ns-indgang 5
P3
123 Definition af 6 Flertrinshast. — Mid 3 O
multifunktio
ns-indgang 7 Flertrinshast. — High
P4
124 Definition af Flertrin Accel/Decel — Low 4 O 9-12
multifunktio Flertrin Accel/Decel — Mid
ns-indgang 10 Flertrin Accel/Decel — High
PS 11 DC bremsning ved stop 10-2
2" motor valg 10-
12
16
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7. Parameterliste

Andring

LED Parameter ~ Min/Max . Std. Side
display | navn omrade Beskrivelse indst. un.der nr.
drift
13 - L
14 -
15 Step op/ned Frekvens 104
frekvens @ges (OP) L
Frekvens
16 mindskes
(NED)
17 3-trads start/stop 104
18 Ekstern trip: Type A (NO) 12-5
19 Ekstern trip: Type B (NC) L
20 -
21 Skift ml. PID-drift og alm. drift 10-8
9 Skift ml. kommunikation og
omformer kommando -
23 Stop rampe og bliv pa
frekvens .
24 Frigiv rampe Accel/Decel
125 Display BIT4 |BIT3 |BIT2 |BIT1 BITO 11
status pa P5 P4 P3 P2 P1 -3
dig. ) e
indgange
126 Display - BIT1 BITO 11
status pa 30AC MO - |- -3
dig. ) -
udgange
127 Filter 2/50 = Jo hgjere veerdi, jo langsommere 15 0]
tidskonstant responstid pa indgangen.
pa
multifunktio
nsindgange
130 Flertrinshast | 0/400 »Kan ikke saettes hgjere end F21 — 30.0 0] 9-6
.4 [Hz] [Maks. frekvens].
131 Flertrinshast 25.0 0]
.5
132 Flertrinshast 20.0 0]
.6
7-19
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7. Parameterliste

Andring

LED Parameter  Min/Max . . Side
display | navn omrade Beskrivelse un.der nr.
drift
133 Flertrinshast 15.0 0]
.7
134 Multi-Accel | 0/6000 3.0 @) 9-12
tid 1 [sek.]
135 Multi-Decel 3.0
tid 1
136 Multi-Accel 4.0 9-12
tid 2
137 Multi-Decel 4.0
tid 2
138 Multi-Accel 5.0
tid 3
139 Multi-Decel 5.0
tid 3
140 Multi-Accel 6.0
tid 4
141 Multi-Decel ) 6.0
tid 4
142 Multi-Accel 7.0
tid 5
143 Multi-Decel 7.0
tid 5
144 Multi-Accel 8.0
tid 6
145 Multi-Decel 8.0
tid 6
146 Multi-Accel 9.0
tid 7
147 Multi-Decel 9.0
tid 7
150 Analog 0/3 Udg.speending 10vdc= | 0 0] 11-5
udgang -
Udgangsfrekvens | Max.frek
0 vens
Udgangsstrgm 150 %
2 Udgangspaending | 282 V
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7. Parameterliste

Andring
Beskrivelse ) under
drift

LED Parameter Min/Max
display | navn omrade

DC link spaending | DC
3 400V
151 Skalering af | 10/200 100 0]
analog [%] -
udgang
152 Niveau for | 0/400 = Aktiv nar 154 — [Multi-funktionsudgang] | 30.0 O 11-6
detektering | [HZ] eller 155 — [Multi-
af frekvens funktionsudgangsrelee] er sat il 0-4.
153 Vinduesbre =Kan ikke saettes hgjere end F21 — 10.0 0]
dde for [Maks. frekvens].
detektering
af frekvens
154 Opseetning | 0/17 0 FDT-1 12 O 11-6
af 11-6
Multifunktio 1 FDT-2
nsudgang
155 Opsaetning 2 FDT-3 17 11-8
af 3 FDT-4 11-8
Multifunktio 4 FDT-5 11-9
ns- 5 Overbelastning {OL} 11-9
releeudgang 5 Omformer overbelastning
{IOL}
7 Motorblokering {STALL}
8 Overspeaending trip {OV}
9 Underspaending trip {LV}
10 Overtemperatur omformer
{OH}
11 Kommunikationsfej|
12 Ved drift 11-
13 Ved stop 10
14 Ved Konstant kgrsel
15 Ved speed search
16 Ved ventetid for drift
17 Ved fejltilstand
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7. Parameterliste

Andring

LED Parameter | Min/Max : Side
display | navn omrade Beskrivelse un.der nr.
drift
156 Yderligere or7 Nar H26 er | Nartrip | Nar |2 0] 11-6
opseetning aktiv [Antal | men ikke | trip
af fejl- gen- pa pa
udgang startsforsg | under- unde
al spaendin | rsp
g &n-
ding
sker
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - .
5 v - v
6 v v -
7 v v v
160 Omformer 1/32 »Bestemmer adressen pa omformer | 1 0]
adresse ved RS485 kommunikation.
161 Baud rate 0/4 »Valg af Baud rate ved RS485 3 0]
0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 Tilstand ved | 0/2 = Aktiv nar frekvenskommando 0 0] 12-7
tab af bestemmes via V1 og | terminal eller
frekvens- kommunikation option.
kommando 0 Fortsaet drift
1 Stop motor med frilgb til stop
5 Stop motor med deceleration
til stop
163 Tid for tab [sek.] =Bestemmer tiden hvornar tab af 1.0
af frekvens- frekvens-kommando detekteres og
kommando aktiveres | henhold til opseetning af i
aktiveres parameter 162.
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8. Fejlfinding og vedligehold

8. Fejlfinding og vedligehold

8.1 Beskyttelsesfunktioner

/\ ADVARSEL

Nar omformeren er i fejltilstand, ma arsagen til fiernes, far den kan resettes. Hvis
omformeren gentagne gange kommer i fejltilstand, kan levetiden reduceres
betragteligt og maskindele kan blive gdelagt.

Fejludlaesning i display og beskrivelse

Display Elenskl?i/;tneelfes- Beskrivelser
Omformeren har lukket ned for udgang, fordi
Overstrgm udgangsstrammen har oversteget 200% af
omformeren maerkestram.
Omformeren har lukket ned for udgang, forarsaget af
Jordfejl kortslutning til jord, eller jordfejlsstram er stgrre end
maks. tilladte veerdi.
0 Omformeren har lukket ned for udgang, fordi
mformer

overbelastning

udgangsstrgmmen har oversteget stramniveauet
(150% i 1 minut).

Overbelastning
trip

Omformeren har lukket ned for udgang, fordi
udgangsstrgmmen har oversteget stramniveauet
(150% i den aktuelle tidsgreense).

Omformeren har lukket ned for udgang, fordi

E{;/lzr(?ggzdmng kalepladen i omformer er overophedet, pga. defekt
P ventilator eller blokering af denne.
Ecgl:‘l(IiIZEsator Omformeren har lukket ned for udgang, fordi DC
overbelastning link kondensatoren er defekt og skal udskiftes.
Omformeren har lukket ned for udgang, fordi en eller
ﬁi%g’ﬂﬁffase flere udgangsfaser (U, V, W) er afbrudte. Dette

detekteres vha. udgangsstrgmmen.

Overspeaending

Omformeren har lukket ned for udgang, fordi DC-
busspaendingen overstiger 400 V under deceleration.
Denne fejl kan ogsa opstar pga. spaendingsspidser
pa netspaendingen.

Underspaending

Omformeren har lukket ned for udgang, fordi DC-
busspaendingen er under 180V pga. moment-
begraensning eller overophedet motor, hvilket gar at
netspaendingen falder.

Elektronisk
termofejl

Det interne elektroniske termorelae bestemmer
greenseveerdien for overophedning af motor. Hvis
denne er overbelastet, lukker omformeren ned for

8-2
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8. Fejlfinding og vedligehold

Fejludlaesning i display og beskrivelse

Display

Beskyttelses-
funktioner

Beskrivelser

udgangen. Beskyttelsen kan ikke bruges hvis der er
flere motorer pa samme udgang.

Parameter fejl : . , .

Vises nar parameter ikke kan gemmes i omformer.
under ved gem
Omformer Vises nar der er fejl pa styreprint i omformer

hardware fejl

Kommunikations-
fejl tastatur

Vises nar styreprint ikke kan kommunikere med
tastatur.

Fejl pa ventilator

Vises nar ventilator | omformer ikke fungere
optimalt.

Eksternt ngdstop
aktiveret

Omformeren har lukket ned for udgang, fordi EST
terminalen er blevet aktiveret.

= Bemaerk:

Omformeren gar i drift sa snart EST terminalen
deaktiveres og hvis enten FX eller RX terminalerne
er aktiveret.

Ekstern fejlind-
gang A aktiveret

Nar multi-funktionsterminalerne (120-124) er sat til
18 {Ekstern trip type A: (Normal Open)}, aktiveret vil
omformer lukker ned for udgang.

Ekstern fejlind-
gang B aktiveret

Nar multi-funktionsterminalerne (120-124) er sat til
19 {Ekstern trip type B: (Normal Close)}, aktiveret
vil omformer lukker ned for udgang.

Tilstand nar
frekvens-
kommando
mangler

Nar frekvenskommando bestemmes via analog
input (0-10V eller 0-20mA input) eller option
(RS485) og der mangler signal, vil tilstanden
bestemt af 162, vises.

NIKAIECH
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8. Fejlfinding og vedligehold

8.2 Udbedring af fejl

Ezjllaasning Arsag Lesning
T = Bemaerk:
Lo . . . .
Overstram Nar en overstromfejl detekteres, ma omformeren forst i gang-
saettes igen, efter arsagen er fjernet, ellers kan omformeren blive
odelagt.
® Accel / Decel tid for kort < Forgg accel/decel tid.
sammenlignet med GD? pa
belastningen.
® Belasting er stgrre end & Udskift til stgrre omformer.
omformer maerkeeffekt.
® Spzending patrykt motor nar & Genoptag drift efter stop af
denne er i frilgb. motor eller aktiver H22 (Speed
® Udgang kortsluttet mellem faser | S€arch) i Function group 2.
eller til jord. & Kontrollér fortradning.
® Timing-problem med en evt. .
mekanisk bremse pa motor. @ Kontrollér bremse.
::”L':_. ® Udgangsterminaler jordet. & Kontrollér fortradning.
Jordfejl ® Faseisolering i motor defekt,
f.eks. pga. overophedning. < Udskift motor.
: :-"l:- ® Belasting er stgrre end & Udskift til stgrre omfgrme[
Omformer omformer maerkeeffekt. eller reducer belastning pa

overbelastning

T
Lo

Overbelastning
trip

Valg af omformer maerkeeffekt
ikke korrekt.

Momentforsteerkning er sat for
hgit.

motor
& Veelg korrekt stgrrelse
omformer.

& Reducér momentforstaerkning.

Kglesystem fejler.

Udskiftning af gammel ventilator
ikke udfart.

Omgivelsestemperatur for hg;j.

& Check for fremmedlegemer i
kolepladen og fijern dem.

< Udskift ventilator med ny.

& Omgivelsestemperatur skal
holdes under 40°C.

Fejl i en eventuel
sikkerhedsafbryder til motor

Fejl i fortradning

& Undersag sikkerhedsafbryder
og udskift evt.

< Kontrollér fortradning.

cC =
go_ QQ
> Q o O
Q Q C S
o3 DS
_‘(IJ o -5
—h D D
8,) o
o o

Fejl pa

<
[¢)
S
=
o)
=4
o
e

Fremmedlegeme i
ventilatorabning.

Udskiftning af gammel ventilator
ikke udfart.

& Check for fremmedlegemer |
abning og fiern dem.
< Udskift ventilator.

O
<
o)
-
%)
B
5
o
5
@

Decel tid for kort sammenlignet
med GD? pa belastningen.
Regenerativ belastning fra

< Forgg decel tid.

<= Skift til anden type omformer,

(0]
|
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8. Fejlfinding og vedligehold

Fejl-

udlaasning Arsag

Lasning

motor.
® Netspeaending for hgij.

da iC5 ikke kan udstyres med
dynamisk bremse enhed.

= Kontrollér netspaending i
forhold til omformer
maerkespaending.

® Netspeaending for lav.

® | edningskvadrat pa
forsyningsnet for lille, eller stort
stremforbrug pa denne, f.eks.
svejsemaskine eller motor med
hgj startstrem forbundet til
samme forsyning som
omformer.

® Fejl i kontaktor/automatsikring
pa forsyningssiden af omformer.

Underspaen-
ding

& Kontrollér netspaending i
forhold til omformer
maerkespaending.

& Kontrollér ledningsnet pa
netforsyning. Tilpas belastning
til denne.

< Udskift kontaktor/ automat-
sikring.

® Motor overophedet.
® Belastning stgrre end omformer

meerkeeffekt.
® ETH niveau sat for lavt.
Elektronisk ® \alg af omformer maerkeeffekt
ikke korrekt.

termofejl
® Motor har kegrt pa for lav

hastighed for leenge.

& Reducér belastning og
driftsbetingelser.

& Udskift til starre omformer.

& |ndstil ETH niveau til
passende niveau.

& Veelg korrekt stgrrelse
omformer.

& Montér en fremmedventilation
pa motor.

,L':_ :."l ® Terminal er enten sat til “18
Ekstern fejlind- (Ekstern fejl-A)” eller “19
gang A (Ekstern fejl-B)” i 120-124 i 1/0
aktiveret

group og terminal er aktiveret.

Ekstern fejlind-
gang B
aktiveret

< Fjern arsag til fejltilstand |
kredslgbet eller fejlarsag
generelt der trigger denne
indgang.

) ® Der er ingen frekvenskommando

- - L )
Tilstand nar pa V1 eller |.

< Kontrollér fortradning af V1 og
| og niveau pa signal.

|y X Livel |
L) oo L)

Parameter fejl Hardware fejl Kommunikationsfej|

& Kontakt den lokale distributgr
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8. Fejlfinding og vedligehold

8.3 Forholdsregler ved fejlfinding og vedligehold

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

8.4 Kontrolpunkter

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.

8.5 Dele til udskiftning

For detaljer, se den engelske original manual. Samme afsnit.
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9. Specifikationer

9. Specifikationer
9.1 Teknisk information

® Ind- og udgangsspecifikationer

Model : SV xxx iC5-2x 004 008 015 022
Maks. motor [HP] 0.5 1 2 3
effekt’ kW] |0.4 0.75 1.5 2.2
Effekt [kKVA]? 0.95 1.9 3.0 4.5
Udgang | FLA [A] 2.5 5 8 12
spec. | Frekvens 0 ~ 400 [Hz]?
Spaending 3-faser 200 ~ 230V*
Spaending 1-faset 200 ~ 230V (=10%)
Indgang 5
- Frekvens 50 ~ 60 [Hz] (z5%)
Strem 5.5 9.2 16 21.6
® Styring
Styringsprincip V/F karakteristik, Sensorless vector control

Digital: 0.01Hz

lgsning frek
Oplgsning frekvens Analog: 0.06Hz (Maks. frekvens: 60Hz)

Ngjagtighed for Digital: 0.01% of Maks. udgangsfrekvens
frekvenskommando Analog: 0.1% of Maks. Udgangsfrekvens
V/F type Lineeer, kvadrat, brugerdefineret V/F

Software: 150% i 60 sek.
Auto/Manual momentforstaerkning

Overbelastning
Momentforsteerkning

® Betjening

Betjeningsvalg Tastatur / Terminal / Kommunikation option

Analog: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], Potentiometer pa

Frekvenskommando tastatur
Digital: Tastatur
Funktioner PID kontrol, Op-Ned styring, 3-tradsstyring

! Indikerer maksimale motoreffekt ved valg af 4-polet motor.

2 Maerkeeffekt baseret pa 220V.

3 Maksimale valgbar frekvens er 300Hz nar H30 er sat til 3 “Sensorless Vector Control”.

4 Maksimal udgangsspaending kan ikke blive stgrre end indgangsspaending og kan derfor ikke veelges hgjere
i parametrene.
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9. Specifikationer

ITEEETG Multifunktions NPN/ PNP kan veelges
terminal Funktion: (se afsnit 3-4)
Multifunktion
open collector Driftsstatus og Under DC 24V 50mA
terminal fejludgang
Udgang | Multifunktion (N.O., N.C)) (N.O., N.C.) under
relee terminal AC250V 0.3A, under DC 30V 1A
0 ~ 10 Vdc : Frekvens, stram, spaending, DC link
Analog udgang .
spaending kan veelges

® Beskyttelsesfunktioner

Overspeaending, Underspaending, Overstrgm, Jordfejlsbeskyttelse,
Omformer | Overophedning af omformer og motor, Afbrudt fase(r) pa udgang,

udfald

Trip Overbelastning, Kommunikationsfejl, Tab af frekvenskommando,
Hardwarefejl

Alarmer Forhindring af trip, overbelastning

Kortvarllgt Mindre end 15 msek.: Fortsaetter drift

spaendings-

Mere end 15 msek.: Auto genstart mulig

® Omgivelser

Me_tode for Ventileret

kaling

Beskyttelsesgrad | Aben, Forureningsgrad 2

Driftstemperatur | -10°C ~ +50°C

Lagertemperatur | -20°C ~ +65°C

Relativ fugtighed | Mindre end 90% (ingen kondensering)

Hojde, vibration | 1,000m over havet, Maks. 5.9m/sek.? (0.6G)

Andre forhold Sgesslz’:jet mod korrosive gasser, breendbare gasser, olietager
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9. Specifikationer

9.2 Temperatur Derating Information

& Strom VS switchfrekvens

» For 0.4kW, 0.8kW, 1.5kW omformer » For 2.2kW omformer

Strom a Strom 4
100% 100%
80%
1kHz 15kHz 1kHz 8kHz 15kHz
Switchfrekvens Switchfrekvens
= Bemaerk:

1. Ovenstaende kurver bruges inden for det tilladelige temperaturomrade. Nar
omformeren er monteret i kabinet, sgrg for god varmeafledning, sa
temperaturomradet overholdes.

2. Denne derating kurve er baseret pa omformers maerkestrem monteret med
tilsvarende motor maerkestrgm.

For overensstemmelseserklaeringer, EMC-guide, UL, Revisioner osv.
Henvises til den engelske manual samme afsnit.
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