Ls $100 Kvikguide (inkl. EMC filter, standard 1/0, op til 22kW)

Denne guide er udelukkende til brug af personer der har kendskab til frekvensomformere og til at tydeligggre detaljer omkring opstart og indkgring af denne model

Side 1 af 2 Det er forudsat at personer der leeser dette dokument har kendskab til landets lovgivning omkring ledningsdimensioner, beskyttelsesmateriel,
Fortrédning farene der relaterer til hgj spanding og er i stand til at montere frekvensomformeren sikkert (mekanisk).

1 Motorens markestrgm ma ikke overstige S100s maerkestrgm. Se S100s typeskilt. Tjek at forsyningsspaending stemmer overens med $100s maerkespaending.

2 Montagekrav: 10cm over og 5cm til siden af kabinettet. $100 skal monteres lodret for at sikre tilstraekkelig kgling.
Ved "side by side" installation - fjern topdaeksel (findes ikke pa 4kW og under) ved at bruge en flad skruetraekker.

3 Fjern frontdaeksel (én skrue), og styringsdaeksel (begge haengslet i top).
Fjern kabelfgring i powertrin ved at presse begge kanter og traek ud pa samme tid. (kun pa 5.5kW og op)

4 Find terminaler til motor U,V,W, og forbind kabler fra motor. Forbind ikke kabler til P1, P2, eller N(-).

5 Forbind 5100 til jord pa de til formalet jord-terminaler. "Daisy chain" ikke jordforbindelser! Tilslut aldrig forsyning til 5100 uden jordforbindelse!

6 Fortradning af den mest simple styringsmetode er vist nedenfor, konfigureret med potentialefri kontakt og analog hastighedsreference.
I/O (BI3) terminalklemmer Eksternt for- Internt  Maksimum udgangsspaending: 12V ® VR

o synet 0- ® Vi 12 forsynet .
Opmeerket I/0 ved ledningsindgang ® Maksimum udgangsstrgm: 100mA ® Vi
10VDC eller ® CM med po-
P1 = fwd start/run (CCW rotation akselende) tentiometer| ® Potentiometer: 1-5kQ ® ™
P2 = rev start/run Motorens SW1=NPN/PNP  Fed = Standard —8'_0—® P1| 1:FX(In.65)
omdrejningsretning kan 3 tradsdrift L 50— P4| 6:JOG (In68)
P3 = ngdsto . SW2 = Indgang Spaending/Strgm Parameter IN.69 = 14
& 0gsd andres ved at bytte to (trykknap) —&\ P5 |14: 3-Wire (In.69)

P4 = alarm reset af motorens faser SW3 = Udgang Spaending/Strgm — M
Brug CM terminal til P1-P7 aktivering. SW4 = Terminalmodstand on/off Terminal 'EG' bruges kun til open collector udgang (Q1)

7 Nar fortrddning af styreterminaler er feerdig, tilslut ikke-stremfgrende netkabel til R(L1), S(L2), T(L3). Disse terminaler findes nederst til venstre.

8

Tjek endnu en gang pa dette tidspunkt at jording er udfgrt korrekt bade pa S100 og jordet fallespunkt.
Fiskergardsvej 18 - 4000 Roskilde

Nar netspaending er afbrudt fra $100, HUSK ALTID at vente 10 minutter fgr daekslerne fjernes. 20459933 - kontakt@nikatech.dk

Genmontér kabelfgring og frontdaeksler fgr kredslgbet til netforsyningen aktiveres. N I K n E c H



LSis

$100 Start op - programmering

@ndrer felt-veerdi

Side 2 af 2 Fejlindtastning af motorparametre kan forarsage permanent skade pa motor. scroller til parameter gruppe
Parametre Var opmaerksom pa omdrejningsretning pa motor fgr montering af belastning, for at undga at eller flytte cursor i felt
Testkgrsel beskadige udstyr. tilbage til 0.00 eller annuller
parameteraendring
Motor 1| Acc/Dec Omlgbsretning?, brug jog 7|Fejlfinding 9

Start med at trykke - én gang og

- fire gange for at vise
Tryk 'ENT'. Brug - og

for at vaelge motor kW

Tryk 'ENT' to gange og veerdien bliver gemt.

Indtast sa motor data og netspaending:

Brug - scroll til m
brug sa - til at scrolle til:

Nar display ikke viser parametergruppe

men i stedet tryk pd
! og vil komme frem.

Tryk pa 'ENT' og indtast accelerationstid

i sekunder. For at gentage

tryk pa ! igen.

Standardveerdi er sommetider for lang

for nogle maskin-applikationer og for kort til

nogle ventilator og pumpe applikationer.

antal polerm 4 =1400 rpm
slip rpm f.eks. 80
maerke A maerkeplade FLA
marke V meerkeplade data

oplyst i %

effektivitet m
netspaending [m

Overbelastning 2

f.eks. 230 eller 400V

Zndres hvis belastning er ventilator / pumpe

Tab af hastighedsreference
Nar styresignalet forsvinder/tabes

er standard, at rampe ned til 0 Hz.

0 = kgr frekvens sat i Pr.14

1 = frilgb til stop

hvad ggres

2 = decelerer til stop

frekvens ved tab standard= 0

Set til '1'. Tryk pa 'ESC"

nu vil jog funktion vaere aktiveret

Tryk og hold nede - 0g S100 vil

accelerere motoren til 10 Hz.

(acceleration til 10 Hz
vises)

Slip

.og $100 vil rampe

til 0 Hz. Jog hastighed kan andres i :

Hvis motorens omlgbsretning er mod uret, ombyt

to motorfaser pa S100 udgangsterminaler

til '0' for valg af 120% OL

For valg af 150% OL, lad veerdien veaere '1'.

Min./Maks. frekvens

For nogle ventilatorer og pumper er minimums-

Auto genstart 3
Hvis genstart gnskes

efter fejl, ®ndres
til et '1' for at aktivere funktionen.
# af genstarter 0-10 forsgg

hastighed over 0 hz ngdvendig.

on/off Rd2Y 0/1
minimum ] 05Hz

maksimum 60 Hz

Maks. frekvens ved maks. analog indgang defineres i

in |

sek. mellem 0-60 sekunder

Monitor Funktioner

Med Falalul i display tryk pa
e i display tryk pa

tre gange. Vises i raekkefglge:

Udgangsspaending
DC-BUS spaending

Motoromdrejning

N oo
ez ||
- | r-

'l Udgangsstrgm

Det er ogsa muligt at 2endre omlgbsretning

eller

fra keypad, brug:
r { og veelg

oo

(o]

$100 starter ikke op

Madl spaending pd indgangsterminaler

$100 far ikke motoraksel i rotation
selv om der pa display star 60Hz

- Undersgg forbindelser til motor U, V, W

- Startsignal med "lus"
(blg terminalraekke P1 til CM)

for at sikre at startsignal er givet

Alarmer
OVT oOverspaending
- Forgg decelerationstid

- Undersgg jording pa S100

OCT overstrgm

- For@g accelerationstid

- Hvis PID bruges, reducér forsteerkning




